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Рис. 5. Модель Баксбаум (Buxbaum, 2001)

та. Репрезентация знакомого движения, реализуется на основе ее моди­
фикации, исходя из оценки соположения частей тела субъекта и распо­
ложения объекта. По мнению Баксбаум, динамическая часть репрезен­
тации движения обеспечивается широко известной дорзальной систе­
мой мозга (Ungerleider, Mishkin, 1982).

Баксбаум описывает пациентку BG, которая затруднялась в выпол­
нении пантомимы и была относительно успешна в реальном употребле­
нии предметов (Buxbaum et al., 2000). Когда больной предъявляли изоб­
ражении рук в различных ракурсах, она затруднялась определить, пра­
вая или левая рука ей демонстрируется. Также BG испытывала трудно­
сти при определении, одно и то же ли движение ей демонстрируют с 
разных ракурсов. По мнению Баксбаум, BG выполняла движения с пред­
метами, т.к. подсистема внешнего кодирования у нее была относитель­
но интактна. В заданиях на пантомиму и на определение рук и движе­
ний требуется информация о соположении частей тела, обрабатываю­
щаяся подсистемой внутреннего кодирования, которая и была наруше-












